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A Aerofotogrametria consiste nas atividades de captacdo de dados utilizando como sensor uma camara
métrica terrestre, destinadas a mapeamento de fachadas de edificagdes, pequenas areas (terrenos de
lotes para edificacBes) por meio de plataformas elevadas,dentre outras. ( )

A capacidade de “dividir o espectro eletromagnético” em mais ou menos bandas/faixas, corresponde a
resolucao Espectral do sensor, e quanto maior o niumero de bandas espectrais, maior as possibilidade de
se realizar as denominadas composicdao de bandas, formando diferentes imagens da mesma area
imageada, destacando feicdes do terreno, como Rios, areas com vegetacdo, sem vegetacdo, areas
urbanizadas dentre outras. ( )

A classificacdo dos principais sensores, de acordo com sua capacidade de “dividir o espectro
eletromagnético” em mais ou menos bandas/faixas sdo: Sensores pancromaticos dos quais dividem a
faixa imageada do espectro em apenas uma banda/faixa (imagem em tons de cinza), sensores
hiperespectrais dos quais dividem a faixa do espectro imageada em varias bandas/faixas (até dezenas) e
sensores multiespectrais dos quais dividem a faixa do espectro imageada em muitas varias
bandas/faixas (até centenas). ( )

A energia eletromagnética pode ser ordenada de maneira continua em fun¢do de seu comprimento de
onda ou de sua freqliéncia, sendo esta disposicdo denominada de "espectro eletromagnético. ( )

A estereoscopia é a técnica que permiti a visualizacdo tridimensional do relevo a partir de duas imagem
aéreas obtidas da mesma area, tiradas de dois pontos de observacdo diferentes, e a sensacdo de relevo
é dada pela visado binocular, onde pode-se utilizar um equipamento denominado estereoscépio. ( )

A estereoscopia é uma técnica usada para se obter informacdes tridimensionais de uma dada area ou
objeto, através da andlise de uma Unica fotografia a area a ser levantada, com essa técnica é possivel
com o sensoriamento remoto realizado com cameras aéreas (aerofotogrametria), realizar levantamento
tridimensionais obtidos pelas aerofotos, gerando assim curvas de nivel. ( )

A importancia do Geoprocessamento reside no tratamento de imagens para a producdo de mapas,
cartas, projecdes cartograficas e recolher dados em forma de gréficos, quadros e tabelas sobre os
diversos elementos da superficie terrestre, portanto podemos afirmar que o uso de softwares e
equipamentos tecnolégicos como por exemplo o receptor GPS, Laser Scanner, camera aérea
fotogramétrica, VANT e dentre outros, é imprescindivel para a criacdo e operacdo de um SIG (sistema de
Informacdo Geografico). ( )

A primeira etapa para realizacdo de levantamento aerofotogramétrico, consiste na aquisicdo das
aeroimagens através de sobrevoo com avido, helicéptero, baldo ou VANT, e posteriormente segue as
demais etapas: gerar o fotoindice, requalificacdo da aeroimagem, restituicdo planimétrica e altimétrica,
e sendo seus principais produtos: Ortofotocarta, MDT, Curvas de Nivel, restituicdo planimétrica, que
corresponde a vetorizagdo planimétrica a partir dos pares estereoscdopicos, utilizando as aeroimgens. ( )

A primeira etapa para realizacdo de levantamento aerofotogramétrico, consiste na aquisicdo das
aeroimagens através de sobrevoo com avido, Helicéptero, baldo ou VANT, e posteriormente segue as
demais etapas: gerar o fotoindice, retificagdo, restituicdo planimétrica e altimétrica, e sendo seus
principais produtos: Ortofotocarta, MDT, Curvas de Nivel, restituicdo planimétricas, que corresponde a
vetorizagdo planimétrica a partir dos pares estereoscépicos, utilizando as aeroimgens.( )

A producdo de mapas digitais depende Unica e exclusivamente das imagens (fotografias) e dados
fornecidos pelos satélites para o seu uso nas areas de arquitetura e engenharia. ( )
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A resolucdo Espacial classifica a imagem orbital em e trés categorias, em termos de dimensdes do que
um pixel que recobre a superficie da terra, sendo a imagens de alta Baixa resolucdo (até 5m), média
resolucdo (até 20m) e alta resolucdo (acima de 20m e até 1km). ( )

A resolucdo Espacial classifica a imagem orbital em e trés categorias, em termos de dimensdes do que
um pixel recobre a superficie da terra, sendo as imagens classificadas em Alta Resolug¢do (Menor ou
igual a 5m), Média Resolugdo (Menor ou igual a 30m) e Baixa Resolucdo (acima de 30m e até 1km). ( )

A resolucao Espacial classifica a imagem orbital em trés categorias, em termos de dimensdes do que um
pixel recobre a superficie da terra, sendo classificados como de Alta, Média e Baixa resolucao espacial,
onde a respectiva correspondéncia de tamanho é: até 5m para Alta resolucdo especial, até 20m para
Média resolucdo especial e acima de 20m e até 1km para Baixa resolucdo especial. ( )

A Resolugdo que é definida em funcdo do tempo de revisita do sensor para um mesmo ponto da
superficie terrestre, é a resolucdo temporal, e corresponde a um dado fundamental para o
planejamento de aquisicdo de novas imagens de uma dada drea, pois quando se deseja imagens
recentes de areas (imagens novas que ndo pertence ao acervo do catalogo das imagem ja coletadas),
requer em muitos casos um longo tempo de espera para se obter uma imagem auséncia de nuvens
recobrindo a imagem, ou com niveis de nebulosidade aceitaveis (percentuais de nebulosidade). ( )

A Resolugdo Temporal que é definida em fungdo do tempo de revisita do sensor para um mesmo ponto
da superficie terrestre, corresponde a um dados fundamental para o planejamento de aquisicdo de
novas imagens de uma dada area, pois quando se deseja imagens recentes da dreas (imagens novas que
ndo pertence ao acervo do catalogo das imagem ja coletadas), requer em muitos casos tempo de espera
para se obter uma imagem auséncia de nuvens recobrindo a imagem, ou com presenca de nebulosidade
aceitaveis (percentuais de nebulosidade). ( )

A Varredura Laser é um método capaz de gerar dados tridimensionais (x,y,z) de uma dada por¢do da
superficie da terra, sendo seus produtos principais o MDE e MDT e a foto da area levantada.( )

A Varredura Laser € um método capaz de gerar dados tridimensionais de uma dada por¢ao da superficie
da terra, sendo seus produtos principais o MDE e MDT e a foto da drea levantada.( )

As estruturas usadas para o armazenamento de dados espaciais podem ser divididas em duas grandes
classes de representagdes computacionais: Vetorial e Raster. Assim, quando armazenados em
ambientes computacionais (softwares de SIG) para manipulacbes e/ou analises, a utilizagdo de um tipo
em relacdo ao outro apresenta vantagens e desvantagens. Dos quais os dados vetoriais apresentam
comumente menor espaco de armazenamento em relacdo aos dados Raster. ( )

As extensbes dos arquivos utilizadas nos softwares de Sistemas de Informacdo Geogréfica (SIG) sao:
.SHP (dados vetoriais), .DBF (banco de dados), .SHX (arquivo de ligacdo entre o .SHP e o .DBF), .JPG, .TIF
e .Geotif (dados Raster), dos quais os dados Raster, também denominados de Matriciais, usa
coordenadas x,y para definir as feicdes e sdo representados por pontos, linhas e poligonos, ja o dados
Vetoriais, sdo formados por grades e células, podendo também ser usados para representar dados
continuos, como elevacGes (MDE), declividades e superficies. ( )

As plataformas de aquisicdo de dados em sensoriamento remoto sdo: Medig¢des In Situ (Terrestre), nivel
orbital (Aeronaves) e nivel suborbital (Satélites). ( )
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As principais etapas em ordem de execucdo, destinadas a elaboragdo de levantamento
aerofotogramétrico sdo: Planejamento do V6o; Pré-sinalizacdo de marcos de apoio; Aquisicdo das
Aeroimagens; Montagem do fotoindice e mosaico; orientacdo das aeroimagens; restituicao altimétrica
e planimétrica; ortorretificagcdo e por fim elaboracgdo dos produtos finais. ( )

Com o intuito de agilizar a elaborac¢do das curvas de nivel de uma planta, resultante do levantamento
aerofotogramétrico, é cada vez mais comum a adocdo da varredura laser de forma concomitante a
aquisicdo das aeroimagens em um levantamento aerofotogramétrico, com o intuito de agilizar as etapas
de processamento, sobretudo a etapa da restituicdo altimétrica, fazendo essa etapa, originalmente
realizada de forma manual, por técnicos, que utilizam o principio da estereoscopia para definicao das
curvas de nivel e edicdo do terreno, ser transformada numa etapa semi-automatica ou até automatica
de processamento das curvas de nivel, por meio da utilizacdo dos dados tridimensionais coletados pelo
sensor de varredura laser.( )

Comparando-se os levantamentos (topografico convencional, Aerofotogramétrico/Satélite e Laser),
temos que uma das desvantagens observadas pelos dois Ultimos em relacdo a topografico convencional,
é a de custo mais elevado e menos competitivo para levantamentos de médias a grandes areas (areas
mais abrangentes). ( )

E possivel utilizar o VANT, para levantamento por meio de sensoriamento, por exemplo no
levantamento com o emprego de sensores laser scanner e cdmeras imageadoras e multiespectrais. ( )

O MDT (Modelo Digital do Terreno) tem como fungdo representar, matematicamente, a distribuicao
espacial de uma caracteristica vinculada a uma superficie. Nesse sentido, as varidveis passiveis de serem
representadas por um MDT sdo as Classes de solo, pluviometria e por fim a altimetria. ( )

O MDT é o Modelo Digital de Terreno, e corresponde a representa¢gdo numérica do conjunto regular ou
irregular de pontos que definem o terreno sendo traduzido do inglés Digital Terrain Model (DTM), mas
diferentemente do MDE, o MDT tem a representagdo das estruturas naturais (arvores, vegetacdo em
geral) e artificiais (prédios, casas, postes, torres de transmissdo energética, dentre outros) presentes e
representadas. ( )

O MDT é o Modelo Digital de Terreno, e corresponde a representa¢cdo numérica do conjunto regular ou
irregular de pontos que definem uma superficie, mas diferentemente do MDE, o MDT tem a
representacdo das estruturas naturais (arvores, vegetacdo em geral) e artificiais (prédios, casas, postes,
torres de transmissdo energética) presentes e representadas. ( )

O MDT ou Modelo Digital de Terreno, corresponde a representa¢cdo numérica do conjunto regular ou
irregular de pontos que definem o relevo de um terreno, e correspondem aos dados brutos gerados
pelo sensor LASER, diferentemente do MDE ( Modelo Digital de Elevacdo), que corresponde ao dado
processado, o MDT portanto tem a representagdo das estruturas naturais (arvores, vegetagao em geral)
e artificiais (prédios, casas, postes, torres de transmissdo energética) presentes e representadas. ( )

O produto principal gerado por uma Varredura Laser Terrestre (SVLT), € uma nuvem de pontos com
coordenadas tridimensionais de uma dada porg¢do da superficie da terra, dos quais pode-se gerar como
principais produtos o MDT e o MDE. ( )

O TIN (Triangle Irregular Network) e o modelo do terreno formado por tridngulos adjacentes e ndo
superpostos calculados a partir de pontos com coordenadas tridimensionais irregularmente distribuidos
em uma superficie formando uma superficie tridimensional do relevo. ( )
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O Unico dado levantado pelo método da Varredura Laser Aérea, sdo os pontos tridimensionais da area
"varrida" ou "escaneada" pelo equipamento laser, onde o conjunto desses pontos, é denominado de
"nuvem de pontos"”, de coordenadas tridimensionais conhecidas, dos quais é possivel gerar como
principais produtos, o Modelo Digital de Terreno (MDT), sendo este correspondente a nuvem de pontos
bruta, como também é possivel gerar o Modelo Digital de Elevagdo (MDE), sendo este ultimo resultante
do refinamento (processamento digital) da nuvem de pontos, onde sdo eliminadas as elevag¢Ges
presentes na area levantada, como prédios, casas, arbustos, arvores, veiculos, dentre outros, onde é
deixando apenas os dados do terreno "nd". ( )

O uso da Fotogrametria Terrestre surgiu como opc¢do para levantamentos arquitetonicos no ano de
1840, mas foi apds a segunda guerra mundial, devido a grande destruicao aos prédios histéricos que
essa batalha provocou, sobretudo no continente Europeu, surgiu a necessidade de realizar trabalhos de
restauracdo e com isso a de conservacdao dos monumentos e prédios histdricos, firmado pelo o que foi
conhecido como a Carta de Veneza, documento que tratada de um acordo Internacional sobre
conservacgao e restauragcdo de monumentos e sitios histéricos.( )

Os dados de malha tridimensional de pontos com gride de 30m por 30m, obtidos pelos radares orbitais
TanDEM-X e TerraSAR-X, colocados em drbita pela Agéncia Espacial Alema (DLR), e comercializada pela
AIRBUS Defence e Space, os dados de elevacdo do terreno foram gerados por meio de interferogramas,
sendo também denominados de Modelos de Terreno. ( )

Os principais produtos da aerofotogrametria: sdo as imagens orbitais, fotografias aéreas, ortoimagens,
ortofotocartas, as curvas de nivel, a restituicdo planimétricas e o MDT. ( )

Os principais produtos do levantamento aerofotogramétrico sdo: as aerofotografias , obtidas através de
sobrevoéo realizado com avido, helicéptero, baldo ou VANT; a planta planialtimétrica da drea levantada,
contendo as curvas de nivel e a planta cadastral; a ortofotocarta ou ortofotomapa, o Modelo Digital de
Elevacdo (MDE), Modelo Digital de Terreno (MDT), os pontos tridimensionais do terreno (x,y,z),
podendo esses dados serem obtidos através da contrata¢do de novos servicos aerofotogramétricos ou
de dados pré-existente, sendo a Agéncia Estadual de Planejamento e Pesquisa de Pernambuco (FIDEM),
por meio do projeto UNIBASE, e a Prefeitura da Cidade do Recife, detentoras de dados de
aerolevantamentos, e mais recentemente o projeto "PE3D" do governo do estado de Pernambuco, da
Secretaria de Recurso Hidricos do Estado. ( )

Os principais produtos processados a partir dos dados gerados das coordenadas tridimensionais de uma
area levantada por Varredura Laser Terrestre (SVLT), sdo o MDE , TIN e o MDT, sendo esse ultimo
correspondente ao modelo do terreno formado por tridngulos adjacentes e ndo superpostos,
representando a superficie tridimensional do relevo. ( )

Os satélites de imageamento transportam sensores capazes de obter imagens aéreas de dadas porg¢des
da superficie terrestre, e os mesmos podem ser classificados conforme sua capacidade de expressar os
dados coletados, segundo mais ou menos niveis de cinza, a isso dar-se o nome de resolucdo Espectral, e
essa resolugdo se aplica apenas a sensores do tipo pancromaticos. ( )

Os satélites de imageamento transportam sensores capazes de obter imagens aéreas de dadas porg¢des
da superficie terrestre, e os mesmos podem ser classificados segundo sua capacidade de “dividir o
espectro eletromagnético” em mais ou menos bandas/faixas, a isso dar-se o nome de resolucdo
Radiométrica. ( )
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Os satélites de imageamento transportam sensores capazes de obter imagens aéreas de dadas por¢ées
da superficie terrestre, e os mesmos podem ser classificados segundo sua capacidade de expressar os
dados coletados segundo mais ou menos niveis de cinza, a isso dar-se o nome de resolucdo
Radiométrica, e essa resolugdo se aplica apenas a sensores do tipo multiespectrais e hiperespectrais. ( )

Os satélites de imageamento transportam sensores capazes de obter imagens aéreas de dadas por¢des
da superficie terrestre, e os mesmos podem ser classificados segundo sua capacidade de expressar os
dados coletados segundo mais ou menos niveis de cinza, a isso dar-se o nome de resolugdo Espectral, e
essa resolucdo se aplica apenas a sensores do tipo pancromaticos. ( )

Os satélites de imageamento transportam sensores capazes de obter imagens aéreas de dadas porc¢des
da superficie terrestre, e os mesmos podem ser classificados segundo sua capacidade de expressar os
dados coletados segundo mais ou menos niveis de cinza, a isso dar-se o nome de resolucdo
Radiométrica, e essa resolugdo se aplica apenas a sensores do tipo multiespectrais e hiperespectrais. ( )

Os satélites de imageamento transportam sensores capazes de obter imagens areas de porc¢bes da
superficie terrestre, é os mesmo podem ser classificados segundo sua capacidade de “dividir o espectro
eletromagnético” em mais ou menos bandas/faixas, a isso se da 0 nome de resolu¢do Radiométrica. ( )

Os Sensores Ativos do tipo radar, sdo aqueles que detectam a radiacdo solar refletida ou a radiacao
emitida pelos objetos da superficie, e dependem de uma fonte de radiacdo externa para que possam
operar, ja os Sensores Ativos, sdo aqueles que produzem uma radiacdo propria que ird interagir com os
objetos da superficie ndo necessitando de uma fonte externa. ( )

Os Sensores Ativos do tipo radar, sdo aqueles que detectam a radiacdo solar refletida ou a radiacdo
emitida pelos objetos da superficie, e dependem de uma fonte de radiacdo externa para que possam
operar, ja os Sensores Passivos, sdo aqueles que produzem uma radiagao prépria que ird interagir com
os objetos da superficie, e ndo necessitando de uma fonte externa de energia. ( )

Os Sensores Ativos, sdao aqueles que detectam a radiagdo solar refletida ou a radiagdo emitida pelos
objetos da superficie, e dependem de uma fonte de radiagdo externa para que possam operar, ja os
Sensores Passivos, sdao aqueles que produzem uma radiagdo prépria que ird interagir com os objetos da
superficie ndo necessitando de uma fonte externa. ( )

Os sensores do tipo passivos, cobrem o terreno com energia eletromagnética gerada pelo préprio
equipamento sensor e, depois, registram a quantidade de fluxo radiante de volta em direcdo ao sistema,
sendo os sistemas mais utilizados, o sistema RADAR, LIDAR (Light Detection and Ranging) e SONAR. ( )

Os Sensores do tipo Passivos, utilizam apenas a REM (Radia¢do Eletromagnético) natural refletida ou
emitida a partir da superficie terrestre, sendo a luz solar a principal fonte de REM, e tendo como
exemplo os sensores RADAR e LIDAR, ja os Sensores do tipo Ativos, utilizam a REM artificial gerada pelo
proprio equipamento, tais como os micro-ondas, e tendo como exemplo os sensores LandSAT TM, SPOT,
ASTER, CBERS e IKONOS. ( )

Os Sensores do tipo Passivos, utilizam apenas a REM (Radiagdo Eletromagnético) natural refletida ou
emitida a partir da superficie terrestre, sendo a luz solar a principal fonte de REM, e tendo como
exemplo os sensores RADAR e LIDAR, ja os Sensores do tipo Ativos, utilizam a REM artificial gerada pelo
proprio equipamento, tais como os micro-ondas, e tendo como exemplo os sensores LandSAT, CBERS e
IKONOS, QUICKBIRD e da Série WORLDVIEW. ( )
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49. Os sensores do tipo radar, ndo possuem uma fonte de energia prépria, necessitando do sol, e podendo
obter imagens apenas durante o dia e em sem nebulosidade, através de seu sensor, formando a imagem
por meio da interagdo da energia eletromagnética emitida pelo sol e uma dada porgao da superficie da
Terra, sendo a energia refletida lida pelo sensor a bordo do satélite. ( )

50. Os sensores remotos orbitais sdo parte da carga util dos satélites que tém como funcado adquirir dados
da superficie terrestre, geralmente na forma de imagens, tomando como base esta definicdo, as
principais caracteristicas de sensores orbitais imageadores sdao as Resolucdes espacial, sensorial,
espectral, radiométrica e temporal, como também a dimensdo da faixa imageada pelo sensor. ( )

51. Os sistemas sensores fotograficos (imageadores) operam em qualquer situacdo ambiental (chuva,
nebulosidade, dreas sobre a terra em hordrios noturnos), por abrangerem ampla faixa do espectro
eletromagnético. ( )

52. Para a escolha de uma imagem, objetivando o desenvolvimento de projetos na area de planejamento
Urbano/Rural, deve-se observar os parametros relacionados as resolugdes: Espacial, Radiométrica,
Temporal e Espectral, sendo a ultima definida como a drea da superficie terrestre observada
instantaneamente por cada sensor, em outras palavras podemos dizer que é “ a drea sobre o terreno
gue um pixel recobre”. ( )

53. Sistemas de imageamento por micro-ondas, como os radares, sdo sistemas ativos e, portanto, nado
dependem da radiacdo solar, por isso ndo sdo afetados pelas variagdes diurnas da radiacdo solar
refletida pela superficie do terreno e podem ser empregados a noite e em condi¢des de nebulosidade,
uma vez que as nuvens sdo transparentes as micro-ondas por se tratarem de sensores ativos. ( )

54. Sobre o Sensoriamento Remoto na Paisagem Urbana é correto afirmar que os dados de sensores
remotos orbitais, podem auxiliar na tarefa de criagdo de um inventario de localizagao, tipo, condicao e
numero de residéncias em um bairro, e com isso auxiliar os gestores publicos na elaborag¢do do plano
diretor de um municipio. ( )

55. Um pixel normalmente cobre uma darea especifica da superficie terrestre. A dimensdo desta area varia
de sensor para sensor. A esta caracteristica das imagens de sensoriamento remoto da-se o nome de
Resolugdo Espectral. ( )

e ——————
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